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Metoda najwiekszego wzrostu
Prosty hill climbing
S < 5
eval < f(s)
k<0
while k < kp,.x do
Sn <— neighbour(s)
eval, < f(sp)
if eval, < eval then
S < Sy
eval < eval,
end if
k< k+1

end while
return s
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Steepest hill climbing

S <= S0, Sbest < S0
eval < f(s); evalpest < f(5)
loop
Siist < neighbours(s)
for all x in s;; do
eval, < f(x)
if eval, < evalpes: then
Sbest < X
evalpest < eval,
end if
end for
if evalpes: > eval then
return s
end if
S < Spest; €val < evalpest
end loop



Metoda najwiekszego wzrostu

Co musi by¢ dane przed uruchomieniem algorytmu

m problem optymalizacyjny, ze zdefiniowana, minimalizowana
funkcja celu

= neighbour() lub neighbours() — funkcja generowania sasiada
lub wszystkich sasiadéw stanu biezacego, ktéra powinna
wprowadza¢ mate losowe zmiany i by¢ tak skonstruowana, by
kazde mozliwe rozwigzanie byto osiggalne

m ograniczenie liczby wykonanych krokéw kmax
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